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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych

ZAKRES INWESTYCJI:

- zasilanie podstawowe catego obiektu,

- kanalizacja teletechniczna,

- oSwietlenie zewnetrzne

- rozdzielnica gtowna RG

- instalacje gniazd wtykowych 230V/400V

- instalacja o$wietlenia podstawowego i ewakuacyjnego
- ochrone od porazen pradem elektrycznym — samoczynne wytgczenie zasilania;
- instalacja potgczen wyréwnawczych

- instalacja uziemiajaca i odgromowa

- instalacja przyzywowa

- instalacja RTV

- instalacja strukturalna

- system sygnalizacji pozaru

WYMAGANIA W ZAKRESIE INSTALACJI BUDOWLANYCH
1.0. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego

Specyfikacja Techniczna Warunkdw Wykonania i odbioru rob6t budowlanych -Wymagania w zakresie
instalacji budowlanych odnosi si¢ do wymagan dla poszczegoinych wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru robot w zakresie instalacji budowlanych, ktére zostang wykonane w ramach inwestycji .

1.2. Przedmiot i zakres robét objetych ST

1.2.1. Przedmiot robét

Przedmiotem rob6t bedacych tematem niniejszego opracowania sg roboty w zakresie instalacji budowlanych,
w zakresie petnej realizacji budowlanej i oddania go do uzytku zgodnie z dokumentacja projektowa/
Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamdwienia ogtoszona przez Inwestora w ramach procedury przetargowej,
a takze ogélnie obowigzujacym prawem polskim i europejskim, polskimi normami technicznymi i branzowymi
oraz znajomoscig sztuki budowlane;.

1.2.2. Zakres robot oraz nazwy i kody grup, klas oraz kategorii robot Roboty
budowlane podstawowe w szczegdlnosci obejmuja;

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych;
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

1.3. Zakres stosowania ST

1.3.1. ST nalezy rozumie¢ i stosowac tylko i wytacznie w zakresie przewidzianym powyzej dla danego zadania
inwestycyjnego.

1.3.2. Niezaleznie od postanowiern Warunkéw Szczegéinych normy panstwowe, instrukcie i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych bedg stosowane przez wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych



Prace tymczasowe i towarzyszace

- inwentaryzacja powykonawcza

- wykonanie podpor i konstrukcji montazowych

-wykonanie tymczasowych przytaczy wody, energii elekirycznej, kanalizacji, telekomunikacii i innych mediow
potrzebnych Wykonawcy

1.5. Informacje o terenie budowy zawierajace niezbedne dane istotne z punktu widzenia organizacji robét
budowlanych i zabezpieczenia intereséw 0sob trzecich.

1.5.1. Organizacja robét budowlanych

1.5.1.1. Wymagania ogdine

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru .

1.5.1.2. Zgodno$¢ z dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru wykonawcy stanowig czes¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione choéby w jednym z
nich sg obowigzujace dla wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze
wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentami projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkéw. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane okreslone w
dokumentaciji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wptynie to
na niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a
roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.5.1.3. Dokumentacja projektowa
Przetargowa dokumentacja projektowa powinna zawierac:
e Projekt budowlany lub wykonawczy
e Przedmiary robét
e Informacje dotyczaca bezpieczeristwa i ochrony zdrowia.
e Specyfikacje techniczna
Dokumentacja projektowa, ktéra Zamawiajacy przekaze wykonawcy po podpisaniu umowy powinna zawierac
projekt wykonawczy.
Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowa¢ dokumentacje:
e Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robét
e Projekt organizacji i harmonogram robot
e Projekt zaplecza technicznego budowy
e Projekt powykonawczy

1.5.1.4. Dokumenty budowy

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia i przechowywania na terenie budowy wszystkich wymaganych
prawem polskim dokumentow, zgodnie z punktem 6.8."Dokumenty budowy" w rozdziale 6."Opis dziatan
zwigzanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobdw i rob6t budowlanych w nawigzaniu do dokumentow
odniesienia" niniejszej Specyfikacji. Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.



Zaginiecie lub uszkodzenie w stopniu uniemozliwiajgcym odczytanie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

1.5.1.5. Kierownik Budowy
Wykonawca wyznacza na caty okres prowadzenia prac Kierownika Budowy posiadajacego odpowiednie
uprawnienia wg prawa polskiego i prowadzacego Dziennik Budowy.

1.5.1.6. Koordynacja prac z podwykonawcami

Poszczegolni wykonawcy zapoznajg sie ze swoimi zakresami robdt. Podwykonawcy przedktadajg swoje
uwagi, notatki i obliczenia Generalnemu Wykonawcy.

Generalny Wykonawca przekazuje w/w dokumenty kazdemu z zainteresowanych podwykonawcow.
Generalny Wykonawca winien przekaza¢ wszystkie elementy niezbedne do kontynuacji prac przez
podwykonawce.

Procedury i niejasno$ci dotyczace procesu budowy wyjasnia kierownik budowy z ramienia GW wszystkim
podwykonawcom.

Nalezy sporzadzié Zeszyt Zadan Ogdlnych, w ktorym uscisla sie relacje pomiedzy wykonawcami.

Wykonawca powinien zapewni¢ pomoc w czynno$ciach manipulacyjnych i transporcie wewnetrznym oraz w
interpretacji poszczegdinych zadan.

W przypadku uchybien ze strony wykonawcow nalezy poinformowac Inwestora i Projektantow.

Nalezy informowa¢ Inwestora i Projektantdw o zmianach rzeczowych oraz w harmonogramie zadan

1.5.2. Organizacja Zaplecza Technicznego Budowy na potrzeby Wykonawcy

1.5.2.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze
Dokumentaciji Projektowej i dwa komplety ST.

1.5.2.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji budowy, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcdw, oraz wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony rob6t. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, Ze jest wtgczony w ceng umowna.

Wykonawca odpowiada za znajdujace si¢ na terenie budowy wyroby budowlane we wiasnym zakresie.
Wykonanie wszelkich prac budowlanych musi zapewnic:

-zabezpieczenia elementdw przed zniszczeniami, zamarzaniem i zawilgoceniem,

-zabezpieczenia i konserwacji przewoddw, sieci,

-zabezpieczenie wymaganych przez producenta oraz PN warunkdw przechowywania wyrobéw budowlanych
-zabezpieczenie wymaganych procesow technologicznych

1.5.2.3. Zagospodarowanie Terenu Budowy i warunki dot. organizacji ruchu

Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowa¢ dokumentacije:

-Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robét

-Projekt objazddw tymczasowych na czas budowy dla poszczegdinych odcinkow

-Projekt zaplecza technicznego budowy

Wykonawca jest zobowigzany spetni¢ nastepujace warunki:
-Urzadzenie placu budowy w zakresie, niezbednym do wykonania prac i wykorzystania wspdlnych instalacji
bedzie ustalane wspdlnie z Inwestorem z zachowaniem zasad bezpieczehstwa uzytkowania oraz warunkdw



bezpieczenstwa dla poruszania sie po terenie dziatkki oraz poza nig zaréwno dla uczestnikdw procesu
budowlanego jak i dla 0s6b postronnych.

-Wykonawca powinien przekaza¢ plan placu budowy , harmonogram zajecia i zwolnienia poszczegéinych stref
wraz z harmonogramem montazu i demontazu instalacji i sprzetu w ciggu 15 dni od rozpoczecia prac.
Generalny Wykonawca sporzadza plan zagospodarowania placu budowy z uwzglednieniem:

-rozmieszczenia Nadzoru i Kierownictwa Budowy

-instalacji placu budowy: pomieszczen, warunkéw BHP, ogrodzenia, o$wietlenia, pojemnikow na odpady,
usuwanie smieci i odpaddw

-organizacji wewnetrznej i postanowien BHP, dostepu do energii elektrycznej, wody, kanalizacji i innych
instalacji

-wytyczenia drog wewnetrznych i dojazdowych

-usytuowania sktadowisk materiatow budowlanych w obrebie terenu budowy

-0szczednego gospodarowania przestrzenia koniecznego do przeprowadzenia budowy

-zapewnienia bezkolizyjnego wykonania robot

-zapewnienia koniecznej ochrony przeciwpozarowej

-zapewnienia bezpieczenstwa i higieny pracy

-zapewnienia ochrony zdrowia

-zapewnienia ochrony Srodowiska i ochrony sanitarnej

-odpowiednim przeprowadzeniem i oznakowaniem ogrodzenia

1.5.3. Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji biegnacych tranzytem na wyzsze kondygnacje, takie jak, kable,
rury itp. oraz uzyska od odpowiednich kierownikow, bedacych wiascicielami tych urzadzen, potwierdzenia
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
rob6t, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen na terenie budowy i powiadomi¢
inspektora nadzoru i odpowiednich kierownikow w szpitalu o zamiarze rozpoczecia Robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi inspektora nadzoru i
zainteresowanych kierownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne;
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan, bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) Lokalizacje, warsztatdw, magazynow, sktadowisk i drég dojazdowych.

) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwo$cig powstania pozaru.

2
a
b

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.



Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na
terenie budowy. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
sie uzycia materiatobw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedq mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

1.5.7. Warunki bezpieczenstwa pracy.

Generalny Wykonawca powinien zatrudnia¢ specjaliste do spraw BHP | P.POZ., posiadajacego wymagane
uprawnienia i kwalifikacje w tym zakresie. Dla prowadzenia robét i bezpiecznego ich kierowania zaktada sie
staty pobyt kierownika robét jako osoby odpowiedzialnej za te prace. Przystepujac do prac personel musi by¢
trzezwy, wypoczety, w dobrej kondycji psychicznej i fizycznej, ubrany we wtasciwg dla rodzaju prac odziez
ochronna. W zaleznosci od potrzeby nalezy wyposazy¢ pracownikow w wymagany sprzet ochronny.

Kierownik Budowy z ramienia podwykonawcy sporzadza program bezpieczenstwa i prowadzi instruktaze z
pouczeniem o pierwszym dziataniu w razie wypadku oraz podaje numery telefonow awaryjnych, a takze
odpowiada za noszenie odziezy roboczej i sprzet ochronnego przez pracownikdw.

Generalny Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢ pracownikom odpowiednie $rodki techniczne i
organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajacym z prowadzenia robdt budowlanych.
Zabezpieczenia BHP obejmujg miedzy innymi (nie wytacznie):

-bariery na obrzezach rusztowan,

-znaki ostrzegawcze i sygnalizacyjne

-prowizoryczne zamkniecia otworéw w stropach i konstrukcji,

-pasy zabezpieczajgce dla 0sob pracujgcych na wysokosciach,

-porecze zabezpieczajgce przed upadkiem

-wewnetrzne drabiny, schody i pomosty,

-kosze stabilizujgce do prac wysokosciowych wewnatrz obiektu.

-inne

Wykonawcy poszczegolnych robdt odpowiadajg za zabezpieczenie zbiorowe dla wszystkich uczestnikow
procesu budowlanego.

Szczegotowe dane zawiera "Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia" stanowigca element
sktadowy dokumentaciji.

1.6. Okre$lenia podstawowe

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacja robot i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inspektor Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wylicze, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajq potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.
Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.



Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru a w
formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiar) w kolejno$ci technologicznej ich Wykonania

2.0. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Zatwierdzenie partii (cze$ci) materiatow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskajq zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
Robot. Wszystkie materiaty budowlane powinny posiada¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie na
terenie Polski oraz stosowne atesty PZH i ITB lub zharmonizowane z panstwami Unii Europejskiej wg potrzeb.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zniszczeniem lub kradziez oraz zachowaty swoja jakoS¢ i
wiasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania
bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza
Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Miejsca sktadowania materiatow i
wyrobow budowlanych nalezy utwardzi¢ i odwodni¢. Materiaty drobnicowe uktada sie w stosy o wysoko$ci nie
wiekszej ni_ 2m, dostosowane do rodzaju i wytrzymato$ci tych materiatéw. Stosy materiatéw workowanych
ukfada sie w warstwach krzyzowo do wysokosci nie przekraczajacej 10 warstw. Przy sktadowaniu materiatow
odlegtos¢ stosdw nie powinna by¢ mniejsza niz:

1) 0,8m - od ogrodzenia, zabudowan lub innych przeszkod trwatych

2) 5m - od statego stanowiska pracy

Sposob sktadowania materiatéw i wyrobow budowlanych o ksztatcie ptyt powinien wykluczy¢ ryzyko ich
spekania, wykrzywienia, wygiecia czy jakichkolwiek innych form trwatego odksztatcenia. Zabronione jest
opieranie sktadowanych materiatow lub wyrobow o ptoty, stupy, stupy napowietrznych linii
elektroenergetycznych, konstrukcje wsporcze sieci trakcyjnej lub Sciany obiektu budowlanego, a wchodzenie i
schodzenie ze stosu utworzonego ze sktadowanych materiatéw lub wyrobdw jest dopuszczalne wytacznie przy
uzyciu drabiny lub schodni. Podczas zatadunku lub roztadunku materiatow lub wyrobow, przemieszczanie ich
nad ludzmi lub kabina w ktorej znajduje sie kierowca jest zabronione. Na czas tych czynnosci kierowca jest
zobowigzany opusci¢ kabine.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Je$li Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatow do innych robét niz te, dla ktérych zostaty zakupione to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg sie niezbadane i
niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyj$ciem i
niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3



tygodnie przed uzyciem materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez zgody Projektanta i Inspektora nadzoru.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN NIEZBEDNYCH DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

3.1. Instalacje elektryczne

3.1.1. Instalacje elektroenergetyczne

Prace mogq by¢ wykonywane recznie lub przy ubyciu dowolnego sprzetu mechanicznego zaakceptowanego
przez Kierownika Budowy i Inwestora.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Instalacje elektryczne

Materiaty dla instalacji elektroenergetycznych powinny by¢ transportowane pojazdami, w ktorych materiaty te
bytby ostoniete i zabezpieczone przed zamoknieciem lub zawilgoceniem. Jedynym wyjatkiem moga by¢ kable
ziemne. Pozostate wymagania zgodnie ze Specyfikacja Ogdlna Wykonania Odbioru Robét .

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH Z UWZGLEDNIENIEM PODZIALU
SZCZEGOLOWEGO WG WSPOLNEGO SLOWNIKA ZAMOWIEN NA GRUPY, KLASY | KATEGORIE
ROBOT.

5.1.0 - Instalacje elektryczne 45310000-3

9.1.1. Instalacje elektroenergetyczne

Warunki wykonywania robét sg zawarte w projekcie wykonawczym.

Po zakonczeniu robdt nalezy:

* sprawdzi¢ jako$¢ i kompletnos¢ wykonania robdt

* sprawdzi¢ certyfikaty zastosowanych materiatéw i urzadzen

* sprawdzi¢ dziatanie instalacji

* sprawdzi¢ dziatanie podtaczonej aparatury

* wykona¢ pomiary elektryczne

* przy odbiorach nawet czastkowych winien by¢ Inspektor Nadzoru

9.1.1.1 - Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych

Warunki wykonywania robét sa zawarte w projekcie wykonawczym.

Po zakonczeniu robdt nalezy:

* sprawdzi¢ jako$¢ i kompletno$¢ wykonania robot, sprawdzi¢ certyfikaty i dopuszczenia zastosowanych
materiatow i urzadzen sprawdzi¢ dziatanie instalacii

* sprawdzi¢ dziatanie podtaczonej aparatury

* wykona¢ pomiary elektryczne

* przy odbiorach nawet czastkowych winien by¢ Inspektor Nadzoru

Prowadzone roboty powinny odbywac sie zgodnie i w warunkach okreslonych przez Polskie Prawo
Budowlane, Prawo Pracy, przepisy higieniczno-sanitarne, a takze stosowne Polskie Normy i Normy Branzowe.
Prowadzenie rob6t powinno zapewnia¢ ochrong zdrowia i zycia pracownikow oraz 0sob postronnych,
zabezpieczenie interesow 0sob trzecich, a takze nie stanowiC zagrozenia dla $rodowiska naturalnego w
zakresie wigkszymi niz przewidziany w

dokumentaciji projektowej i ustalony z odpowiednimi organami administracji panstwowe;.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)



Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robét, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru. Program zapewnienia jako$ci bedzie
zawierac:

a) cze$¢ ogdlna opisujaca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

-BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementow robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli

b) cze$¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utrata ich wiasciwo$ci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja

i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wykonywania poszczegdinych
elementow robot,

- sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozona
jako$¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania,
ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materiatbw oraz robdt z czestotliwosciq zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okre$lone,
Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z Umowa.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowaé wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inspektora Nadzoru .

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
jednak nie pozniej nig w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) bedg
przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
zaaprobowanych przez niego.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru



Do celdw kontroli jako$ci i zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, badania
materiatow i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

-Polska Norma lub

-aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslona w pkt 1. i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej. W przypadku materiatow, dla
ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Rob6t bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiadaé wiw.
dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek
materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w
Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robodt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie
opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy bedq czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty
beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i inspektora nadzoru.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

-date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

-date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentaciji Projektowe;j,

-uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw robdt,

-terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdélnych elementdw robét,

-przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

-uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

-daty zarzadzania wstrzymania robét, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiorow
robdt,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

-zgodno$¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentaciji Projektowej,

-dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robét,

-dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,

-wyniki prob poszczegolnych elementéw z podaniem, kto je przeprowadzat, inne istotne

informacje o przebiegu robot.



Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy bedq przedtozone Inspektorowi
Nadzoru i do ustosunkowania sie.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie
jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

6.8.1. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i
wpisuje do Rejestru Obmiardw.

6.8.2. Pozostate dokumenty budowy
e Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3), nastepujace
dokumenty: pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania Terenu Budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru robot,
protokoty narad i ustalen,
korespondencje na budowie.

6.8.3. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedq przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie czy uszkodzenie w stopniu uniemozliwiajagcym odczytanie ktoregokolwiek z dokumentow budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy
bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okre$lac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST
w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych Robét i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w iloéciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich

rob6t. Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych
robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagana do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania iloéci Rob6t i materiatow

Obmiaru nalezy dokonywa¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robét, dopuszczonymi do stosowania i
atestowanymi w Polsce urzgdzeniami pomiarowymi wg stanu rzeczywistego na budowie, metodami
zalecanymi w Polskich Normach odpowiednich dla danego rodzaju robdt. Obmiar powierzchni nalezy
przeprowadzi¢ wg PN-ISO 9836:1997.

llo$¢ robdt nalezy okresli¢ zgodnie z katalogami naktadoéw rzeczowych i kosztorysowymi normami naktadow
rzeczowych na podstawie obmiaru robét.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru rob6t bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez
caty okres trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru



Obmiary bedg przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich
wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogq by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi wstepnemu

d) odbiorowi koricowemu.

Kryterium odbioru jest zgodno$¢ wykonanych rob6t z :

1) dokumentacja projektowa

2) kosztorysem ofertowym

ustaleniami z Inwestorem

ustaleniami z Projektantem

wiedza i sztuka budowlana

Polskimi Normami dotyczacymi danego zakresu robot

wszystkimi innymi obowigzujacymi przepisami prawa polskiego dotyczacymi danego zakresu robot

~— — — ~— ~— ~—
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4
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6
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8.1. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogdInego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru
zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie pozniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja
Projektowa i ST. W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub
rob6t uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynno$ci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

8.2. Odbiér wstepny Robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci. Catkowite zakorczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowe;.

8.2.1. Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego
robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1.Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami lub powykonawcza oraz
dodatkowa, je$li zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).



3. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).
5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan, zgodnie z ST i ew.PZJ.
6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST
i ew. PZJ.
7. Opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ .
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, elektrycznej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wiascicielom urzadzen.
9. Instrukcje eksploatacyjne.
10.Inne.
W przypadku gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i Robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.3. Odbior koricowy

Odbior koricowy polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.3. ,Odbi6r wstepny
Robot". W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakoS¢ wykonywanych robot w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem
toleranciji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartoS¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Umownych. Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuije sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

9.0. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH
Podstawa pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona
dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota
ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace
sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentaciji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:

e robocizne bezposrednia wraz z kosztami,

e warto$C zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami

ubytkdw i transportu na plac budowy,

e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

e Kkoszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10.0. DOKUMENTY ODNIESIENIA
-dokumentacja projektowo-kosztorysowa



- aprobaty techniczne okazane przez Wykonawce

-SIWZ

- umowa z Inwestorem

- obowigzujace polskie przepisy prawne i polskie normy oraz normy zharmonizowane europejskie

11.0. DOKUMENTY ODNIESIENIA

DOPUSZCZA SIE ZASTOSOWANIE W REALIZACJI ZADANIA - MATERIALOW, APARATOW i URZADZEN
ODPOWIEDNICH O PARAMETRACH TECHNICZNO-EKSPLOATACYJNYCH / FUNKCJONALNO /
ESTETYCZNYCH - CO NAJMNIEJ ROWNOWAZNYCH lub WYZSZYCH , ZAPEWNIAJACYCH
NIEZMIENNOSC PARAMETROW W CZASIE GWARANCJI i PO GWARANCJI CO NAJMNIEJ 36-MIESIECY
WSZELKIE EWENTUALNE ZMIANY W ZASTOSOWANIU MATERIALOW

WINNE BYC UZGODNIONE Z AUTOREM OPRACOWANIA ORAZ INWESTOREM W FORMIE PISEMNNE..

12.1. WYTYCZNE PROWADZENIA INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH GLOWNYCH | P.POZ.

Zasilanie_gtéwne — projektowany obiekt bedzie zasilany z ztacz kablowych ZK3/1a oraz ZK3/1b (wg
osobnego opracowania i postepowania administracyjnego). Z ztacz wyprowadzi¢ dwa zasilania do
projektowanej rozdzielni RG projektowanego budynku,. Linie kablowe 3x (4x(N)HXN 1x240mm2 + 1x(N)HXN
1x240mm2) prowadzi¢ w terenach zielonych nastepnie w istniejgcym kanale technicznym, do projektowanego
pomieszczenia z projektowang rozdzielnica RG. Nalezy zamontowa¢ dwa wytgczniki kompaktowe 400A z
wyzwalaczami wzrostowymi. Projektowang rozdzielnie gtéwng RGnn wyposazy¢ w SZR-MAX oraz na kazdym
przyjsciu zasilania w analizator parametrow sieci z bramkag Ethernet i BMS. Zasilanie rezerwowe realizowane
bedzie z istniejacego uktadu agregatow pradotwdrczych poprzez zigcze ZK-Ag. Z agregatu rozdzielni RGnn
nalezy doprowadzic kabel sterujgcy YTKSY 7x2,5mm2.

Trasy kablowe wykona¢ korytami kablowymi 400mm - 600mm o wysokosci 60mm, grubo$¢ blachy min.
0,75mm. Osobne trasy dla instalacje elektrycznej i teletechnicznej. Trasy prowadzi¢ nad sufitem
podwieszanym. Przejécia przez strefy pozarowe uszczelni¢é masg o odpornosci ogniowej rownej odpornosci
przegrody.

Wszystkie urzadzenia przeciwpozarowe zasilié z tablicy rozdzielczej TPOZ. Tablica bedzie zasilona
sprzed wytacznika gtownego pradu. Z tablicy TPOZ. Zasili¢ rowniez istnigjace instalacje systemy (istn.
CSP1, istn. CSP2, istn. COD1-CODS.

Projektowane systemy zasilone z tablic TPOZ.

1. Proj. centrala systemu sygnalizacji pozarowej CSP 1, 2, 3

2. Proj. centrala oddymiania klatki 1 COD1
3. Hydrofor P.Poz.

12.2. WYMAGANIA DOTYCZACE DOBORU | MONTAZU INSTALACJI OSWIETLENIOWYCH OGOLNYCH

Srednie natezenie o$wietlenia ogdlnego dla pomieszczen przyjeto zgodnie z normg PN-EN 12464-1.
Oswietlenie zasilane jest ze zrédta pradu przemiennego 230VAC. Instalacje o$wietleniowg wykonaé
przewodami YDY 3x1,5mm2.

12.3. WYMAGANIA DOTYCZACE DOBORU | MONTAZU INSTALACJI OSWIETLENIOWYCH
AWARYJNYCH | EWAKUACYJNYCH

Oswietlenie ewakuacyjne wykona¢ przewodem typu YDY 3x1,5mm2. W przypadku drog ewakuacyjnych o
szerokosci do 2m, $rednie natezenie oSwietlenia na podtozu wzdtuz Srodkowe; linii tej drogi powinno by¢ nie
mniejsze niz 1 Ix. W strefie otwartej nie mniej niz 0,5 Ix. Je$li punkty pierwszej pomocy oraz urzadzenia
przeciwpozarowe i przyciski alarmowe nie znajduje sie na drodze ewakuacyjnej ani w strefie otwartej, to
powinny one by¢ tak o$wietlone, aby natezenie o$wietlenia na podtodze w ich poblizu wynosito co najmniej 5
Ix. Oprawy ewakuacyjne powinny posiada¢ Swiadectwo dopuszczenia CNBOP oraz mie potrzymanie na czas
3 godzin.



Oprawy awaryjne i podstawowe majg by¢ nadzorowane w ramach jednego system ES-CTI DALI. System
posiada wbudowany miedzynarodowy, uniwersalny protokdt sterowania oswietleniem DALI, spetiajacy
wymagania norm [EC 62386-202, IEC 62386-101, IEC 62386-102. Rozwigzanie to pozwala na integracje
o$wietlenia podstawowego i awaryjnego przy uzyciu tych samych magistral komunikacyjnych, dzieki czemu
instalacja jest przejrzysta i intuicyjna w nadzorowaniu, a koszty montazu znacznie nizsze. Intuicyjna obstuga
systemu w potaczeniu z zaawansowanymi mozliwo$ciami testowania, raportowania i konfigurowania daje
mozliwo$¢ petnego wykorzystania najnowszych osiggnie¢ technologicznych z zakresu sterowania, nadzoru i
tacznosci.

Instalacje wyposazy¢ w sterownik automatyki. Sterownik automatyki o$wietleniowej przeznaczony do
kontroli rozlegtych systemdéw osSwietlenia podstawowego i awaryjnego. Umozliwia zdalne nadzorowanie,
konfigurowanie, sterowanie, a nawet serwisowanie urzadzen podpietych do systemu.

Funkcje sterownika automatyki oswietleniowe;:
-monitorowanie stanu baterii i zrodta Swiatta w oprawach oSwietlenia awaryjnego
-ciggta komunikacja z oprawami - aktualizacja statusu w czasie rzeczywistym
-wykonywanie testow funkcjonalnych i autonomii dla wybranych grup testowych inicjowane recznie lub
automatycznie w zaplanowanych terminach
-dostep do nadzoru i konfiguracji catego systemu poprzez intuicyjng aplikacje WEB z dowolnego urzadzenia
obstugujacego przegladarke internetowg (smartfon, tablet, komputer) i z dowolnej platformy systemowej
(Windows, Android, iOS)
-automatyczne wczytanie sterownikéw automatyki i opraw
-mozliwo$¢ ustawienia trybu pracy oprawy awaryjnej z poziomu aplikacji
-mozliwo$¢ zaplanowania formatowania baterii niezaleznie dla kazdej grupy testowej
-opbdznienie powrotu do normalnej pracy opraw awaryjnych po powrocie napiecia zasilajacego (funkcja
PROLONG TIME)
-mozliwos¢ wprowadzenia blokady trybu awaryjnego opraw
-mozliwo$¢ sterowania jasnoscig, strumieniem oraz luminancjg oprawy
-dowolne programowanie harmonogramu testow i sterowania opraw (poziom jasno$ci, on/off) w kalendarzu
-wbudowana pamig¢ do zapisywania konfiguracji systemu i dziennika zdarzen
-dostep do dziennika zdarzen zgodnego z normg PN-EN 50172 przez pendrive i aplikacje WEB
-obstuga protokotu komunikacji Modbus IP do wspdtpracy z systemem automatyki budynkowej BMS
-automatyczna aktualizacja oprogramowania poktadowego w sterowniku automatyki i w oprawach
-identyfikacja opraw awaryjnych na obiekcie przez pulsowanie zrddta Swiatta
-Aplikacja WEB systemu automatyki

12.4. Wymagania dotyczace doboru i montazu instalacji o$wietlenia sal operacyjnych, pokojow

zabiegowych, sal pooperacyjnych i innych

Srednie natezenie o$wietlenia ogdlnego dla pomieszczen przyjeto zgodnie z normg PN-EN 12464-1.
Oswietlenie zasilane jest ze Zrédta pradu przemiennego 230VAC. Instalacie o$wietleniowg wykonaé
przewodami YDY 3x1,5mm2. Oprawy w powyzszych pomieszczeniach o szczelnosci IP65.

W przypadku projektowania oswietlenia nowych sal operacyjnych lub sprawdzania poprawno$ci

warunkdéw o$wietlenia wystepujacych na danej sali operacyjnej przyja¢ mozna nastepujace wymagania:

= parametry Swietlne lampy operacyjnej — zgodnie z norma (6);

= minimalny poziom natezenia o$wietlenia w polu operacyjnym podczas zabiegu (ptaszczyzna stotu/

Itkanki) — 10 000 Ix;

= minimalny poziom natezenia o$wietlenia w catej sali podczas zabiegu — 1000 Ix (podczas

wykonywania prac przygotowawczych i porzadkowych mozna przyjaé 500 Ix);

= rownomiernos¢ o$wietlenia w polu zadania — co najmniej 0,7;

= rOwnomiernos¢ oSwietlenia w bezposrednim otoczeniu — co najmniegj 0,5;

= wspdtczynnik odbicia $cian — 0,3-0,8;

= wspotczynnik odbicia podiogi — 0,1-0,5;

= wspdtczynnik odbicia ptaszczyzn pracy — 0,2-0,6;



12.5.

= barwa Swiatta — = 4000 K; = wspdtczynnik oddawania barw — 90;

= UGR — 19. Oprawy o$wietlenia ogdlnego powinny by¢ rozmieszczone w sposéb zapewniajacy
odpowiednig rownomierno$¢ oswietlenia, ponadto powinny by¢ zrédtami o$wietlenia bezposredniego
(emitujacymi 90-100% strumienia Swietlnego w dolng potprzestrzen), powinny mie¢ budowe zamknietg o
stopniu szczelnosci co najmniej IP 41 (w celu utrzymania aseptyki), z kloszem chronigcym przed
ol$nieniem. Oprawami o$wietlenia miejscowego, oprocz lamp operacyjnych, moga by¢ lampy
stanowiskowe o$wietlajgce stolik z instrumentami, miejsca dokumentowania czy miejsca dozowania
srodkow anestezjologicznych.

Wymagania dotyczace doboru i montazu instalacji oswietlenia ladowiska
Oswietlenie nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Zdrowia z dnia 3 listopada w sprawie

szpitalnego oddziatu ratunkowego oraz Konwencji o miedzynarodowym lotnictwie cywilnym.

OPIS URZADZEN

1.

Swiatta strefy przyziemienia

Jako $wiatfa strefy przyziemienia zastosowano oprawy $wiecace w kolorze zielonym LHI-I-G-D-0-0.
Oprawy wyposazone w zrodto LED 21VA 48V. Oprawa wystajaca poza otaczajacy teren 6mm. Klasa
ochrony IP 67. Swiatto zlokalizowane na plytkiej puszcze zagtebionej 8”, wklejonej w nawierzchnie za
pomocg masy lotniskowej, zapewniajacg trwate i szczelne powigzanie puszki z nawierzchnig
lagdowiska. Nie dopuszcza sie stosowania innego rozwigzania montazu $wiatet zagtebionych. Podczas
wykonywania ptyty lgdowiska nalezy przygotowac otwor pod wklejenie puszki zgodnie z wytycznymi
producenta Swiatet i puszek zagtebionych 8" (standardowo: Srednica 245mm i gtebokos¢ 140mm,
wprowadzenie kabla od spodu). Transformator zlokalizowany pod ptyta ladowiska, potaczony z
oprawg za pomoca kabla strony wtérnej 2x2,5mm?2. Uziemienie oddzielnym przewodem.

Swiatto zgodne z Zatacznikiem 14, tom II, do Konwencji o miedzynarodowym lotnictwie cywilnym oraz
z IEC 61827.

2. Swiatta kierunku ladowania

Jako Swiatta strefy przyziemienia zastosowano oprawy $wiecace w kolorze biatym LHI-I-C-D-0-0.
Oprawy wyposazone w zrodto LED 42VA 48V. Oprawa wystajaca poza otaczajacy teren 6mm. Klasa
ochrony IP 67. Swiatto zlokalizowane na plytkiej puszcze zagtebionej 8”, wklejonej w nawierzchnie za
pomocg masy lotniskowej, zapewniajacg trwate i szczelne powigzanie puszki z nawierzchnig
ladowiska. Nie dopuszcza sie stosowania innego rozwigzania montazu $wiatet zagtebionych. Podczas
wykonywania ptyty ladowiska nalezy przygotowa¢ otwor pod wklejenie puszki zgodnie z wytycznymi
producenta Swiatet i puszek zagtebionych 8" (standardowo: $Srednica 245mm i gtebokos¢ 140mm,
wprowadzenie kabla od spodu). Transformator zlokalizowany pod ptyta ladowiska, potaczony z
oprawg za pomoca kabla strony wtdrnej 2x2,5mm?. Uziemienie oddzielnym przewodem.

Swiatto zgodne z Zatacznikiem 14, tom |1, do Konwencji o miedzynarodowym lotnictwie cywilnym oraz
z IEC 61827.

3. Reflektory ladowisk

Reflektory ze zrédtem halogenowym LED, o mocy ok. 90W 230VAC. Wystajace poza otaczajacy teren
do 25cm, z ostong ukierunkowujacg $wiatto. Montowane za pomocg regulowane] podstawy do
montazu na podtozu poprzez kotki rozporowe. Klasa ochronnosci IP 65.

4. Wskaznik kierunku wiatru

Wskaznik kierunku wiatru GWI10H.2.R.1 0 wysoko$ci 4,5m nalezy zlokalizowa¢ w miejscu wolnym od
przeszkod, ktére mogtyby wprowadzi¢ btagd w jego wskazaniu . Wskaznik kierunku wiatru wyposazony
w uchylng ptyte podstawy celem pofozenia masztu do serwisowania, wyposazony w cztery
nadwietlacze zewnetrzne dla o$wietlenia rekawa, lampe oswietlenia przeszkodowego LED, zatgczang
poprzez czujnik fotoelektryczny, rekaw oraz kosz mocujacy. Wskaznik kierunku wiatru zgodny z
zatgcznikiem do Rozporzadzenia Ministra Zdrowia z dnia 3 listopada w sprawie szpitalnego oddziatu
ratunkowego oraz Zatacznika 14, tom Il do Konwencji o miedzynarodowym lotnictwie cywilnym.



Latarnia identyfikacyjna ladowiska

Dookélna lampa btyskowa SEGS23H2K, Swiecaca w kolorze biatym, ze zrodtem LED. Latarnia
identyfikacyjna ladowiska z automatyczng regulacjq intensywnosci 3%, 10%, 100% poprzez czujnik
zmierzchowy. Latarnia kompletna w gtowice Swietlng ze zrodtlem LED, czujnik fotoelektryczny,
sterownik oraz kable podtgczeniowe pomiedzy elementami. Gtowica Swietina dostarczana w
komplecie z uchwytem zaciskowym do montazu na rurze lub katowniku o okreslonej Srednicy.
Latarnia identyfikacyjna zgodna z zatgcznikiem do Rozporzadzenia Ministra Zdrowia z dnia 3
listopada w sprawie Szpitalnego Oddziatu Ratunkowego oraz Zatgcznika 14, tom Il do Konwencji 0
miedzynarodowym lotnictwie cywilnym.

Lampy o$wietlenia przeszkodowego

Lampy o$wietlenia przeszkodowego SEGS23B10 zlokalizowane na obiektach mogacych stanowi¢
przeszkody state. Nalezy zastosowac¢ lampy oswietlenia przeszkodowego niskiej intensywnosci typ A
ze zrodtem LED, zasilanych napieciem 230V, 4W, o stopniu ochrony nie mniejszym niz IP66. Nalezy
zasili¢ je z gwarantowanego zrodta zasilania.

Lampa zgodna z Zatacznikiem 14, tom | do Konwencji 0 miedzynarodowym lotnictwie cywilnym oraz
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 25 czerwca 2003 r. w sprawie sposobu zgtaszania
oraz oznakowania przeszkod lotniczych.

HAPI
W celu zapewnienia wskazania $ciezki schodzenia dla pilota $migtowca lokalizuje sie jednostke HAPI.
Jednostka HAPI wyposazona w dwa zrodta, grzatke dla zapewnienia odszraniania, oraz dostarczana
w komplecie z 4 nogami. Czestotliwo$¢ powtarzanych impulséw $wietlnych nie moze przekracza¢
2Hz.

Jednostke HAPI nalezy ustawi¢ zgodnie z azymutem kierunku podejscia. Jednostke nalezy ustawi¢ za
pomocg klinometru zgodnie z katem ustalonym z uzytkownikiem.

. Tablica zasilajgco sterownicza GUZIS

Rozdzielnia GUZIS z transformatorem separacyjnym 2,5kVA dla $wiatet strefy przyziemienia, kierunku
ladowania, instalowana w poblizu lgdowiska ma mozliwo$¢ lokalnego sterowania o$wietleniem
nawigacyjnym. Szafka rozdzielni ma IP66, po otwarci drzwi znajdujq sie przetaczniki. Wyposazona w
zabezpieczenia réznicowo — pragdowe oraz nadpradowe.

Umozliwia wybor stopnia intensywnosci i zataczenie $wiatet strefy przyziemienia TLOF i kierunku
ladowania (10, 30, 100%), oraz zatgczanie poszczegolnych obwodow: wskaznik kierunku wiatru,
reflektory, latarnia identyfikacyjna. Dodatkowo umozliwia zataczanie jednostki HAPI z wybrang
intensywno$cig Swiecenia. Rozdzielnia jako punkt nadrzedny ma mozliwoS¢ wyboru miejsca
sterowania: ,lokalne” lub przekazanie sterowania w pozycji ,zdalnej”.

Gdy rozdzielnia GUZIS ustawiona jest w pozycji ,zdalnej’, te same funkcje zostajg przeniesione na
pulpit sterowniczy. Gdy jest ustawiona w pozycji ,Jokalnej”, pulpit jest nieaktywny.

W dyspozytorni nalezy zlokalizowa¢ zdalny pulpit sterowniczy, umozliwia te same opcje sterownia co
rozdzielnia GUZIS przy ladowisku. Dodatkowo na pulpicie zobrazowane jest ladowisko z
zapewnieniem monitoringu pracy urzadzen. Rozdzielnia ma zosta¢ skomunikowana z pulpitem w
SOR za pomoca $wiattowodu, do 2km pomiedzy elementami.

System przygotowany jest do wspotpracy ze sterownikiem radiowym - GSL RC sterownik radiowy.
Gdy zostanie zainstalowany sterownik oraz gdy rozdzielnia jest ustawiona w pozycji ,zdalnej’, a na
pulpicie przetacznik zostanie przetaczony z pozycji ,pulpit’ na ,radio” - bedzie istniata mozliwo$¢
zatgczenia o$wietlenia z poktadu $migtowca za pomocy radia poktadowego. Poprzez odpowiednig
liczbe ,kliknig¢” pilot zataczy strefe TLOF z wybrang intensywnoscig 10, 30 lub 100% oraz zataczy
wskaznik kierunku wiatru oraz latarnig identyfikacyjna. Reflektory zataczane beda recznie z pulpitu (po



przyziemieniu $migtowca). Inne przetaczniki na pulpicie, gdy bedzie ustawiony w pozyciji ,radio”, bedq
nieaktywne. Sterownik radiowy nalezy podtaczy¢ do pulpitu HMI za pomocg $wiattowodu (do 2km) lub
przewodu ethernetowego UTP 5e (do 100m).

Wymaga sie, aby zastosowac sterownik radiowy z mozliwoscig zmiany czestotliwo$ci pracy w
zakresie 118Mhz — 136Mhz bez koniecznosci przyjazdu specjalistycznego serwisu.

12.6. Wymagania prowadzenia instalacji elektrycznych ladowiska
Instalacje ladowiska nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Zdrowia z dnia 3 listopada

w sprawie szpitalnego oddziatu ratunkowego oraz Konwencji 0 migdzynarodowym lotnictwie cywilnym.

12.7. Wymagania wykonania i montazu gniazd elektrycznych ogélnego przeznaczenia w
poszczego6lnych pomieszczeniach.

Obwod gniazd 230V zasilane bedzie z tablicy rozdzielczych, przewodami typu YDY 3x2,5mm2,
uktadanymi pod tynkiem. Obwody gniazd 230/400V zabezpieczy¢ wytgcznikami nadmiarowo pradowymi i
wytacznikami réznicowoprgdowymi o pradzie réznicowym 30mA, wg rysunkow. W pomieszczeniach
mokrych stosowac osprzet szczelny |P44.

Punkty elektryczno-logiczne (PEL-podtynkowe, PELB-zainstalowany na biurku) zostang dodatkowo
wyposazone w 2 gniazda 230V “DATA” dedykowane, 3 gniazda 230V ogélnego przeznaczenia. Gniazdka
,DATA” w kolorze czerwonym nalezy zasili¢ napigciem gwarantowanym.

Wytyczne montazu gniazd:

- gniazda 230V IP20 ogolne w pomieszczeniach montowac na wysokosci 0,3m.

- gniazda 230V P44 w tazienkach montowac na wysokosci 1,4m.

- gniazda 230V 1P44 przy aneksach kuchennych montowac na wysokosci 1,2m.

- punkty elektryczno-logiczne PEL P20 (3x230V ogdlne, 2x230V dedykowane, 2xRJ45) w gabinetach
montowa¢ w dwoch potréjnych ramkach na wysokosci 0,3m.

- gniazdo 230V IP20 przy biurkach na wysokosci 1,2m

- gniazda 230V IP44 w pomieszczeniu podjazd karetek montowac na wyskoséi 1,2m.

- gniazda 230V IP20 + gniazdo RTV w jednej podwaojnej ramce na wysoko$ci 2,0m (pokoje t6zkowe)

- gniazda 230V IP20 w panelach t6zkowych (pokoje t6zkowe)

- gniazda 230V IP44 w pomieszczeniu Sali operacyjnej na wysokosci 1,2m.

- gniazdo 230V IP20 porzadkowe przy wejéciu do pomieszczen na wysokosci 0,3m

12.8 Wymagania wykonania instalacji strukturalne;j i telefonicznej
Przy ukfadaniu kabli, zarowno miedzianych jak i $wiattowodowych nalezy stosowac si¢ do
odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity wciggania, itp.). Kable skretkowe nalezy
uktada¢ w wybudowanych trasach kablowych w sposob odpowiadajacy odpornosci konstrukcji kabla na
wszelkie uszkodzenia mechaniczne. Kable $wiattowodowe przeznaczone do instalacji wewnatrz
budynkéw sg szczegbinie narazone na Sciskanie, zgniatanie oraz zatamywanie. Kable Swiattowodowe
powinny by¢ uktadane w korytku instalacyjnym.
Kazdy punkt przytaczeniowy skfada sie z podwojnego gniazda RJ 45 UTP. Punkt przytaczeniowy
zostat zaprojektowany w sposob umozliwiajacy montaz podtynkowy w puszkach instalacyjnych.
Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczone w szafach dystrybucyjnych
stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen aktywnych, kabli elastycznych
oraz innego sprzetu instalowanego w szafie 19”. Szafy dystrybucyjne nalezy ustawi¢ na state w
pomieszczeniu w ten sposob, aby zapewni¢ petny dostep do przodu (min. 100 cm od krawedzi szafy)
przy petnym otwarciu drzwi. Minimalna odlegto$¢ pomiedzy pomiedzy $ciang boczng szafy a Sciang
pomieszczenia powinna wynosic 15 cm.
Zaleca sie prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegolnych paneli krosowych.
Nalezy stosowa¢ zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajacy umieszczenie panela w dowolnym
miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy
montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymalnej
sity Sciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych produktow.



Szyne uziemiajacq szafy nalezy podtaczy¢ do instalacji uziemiajacej budynku.

Centrale telefoniczne dostosowaé do istniejacych urzadzen w obiekcie, doktadng lokalizacje okresli¢ po
uzgodnieniu z inwestorem.

Wykaz istniejacych central telefonicznych.
- Slican MAC-6400 (lokalizacja: budynek ochrony)
- Slican IPL-256 (lokalizacja: Centrum Matki i Dziecka)

Minimalne zestawienie aparatéw, kabli teleinformatycznych i telefonicznych.

Lp. | Nazwa | Symbol producenta | J.m. llogé
Sie¢ WIFI (pokrycie 3 kondygnaciji)
1 Aruba Instant IAP-215 (RW) 802.11 n/ac JW228A szt. 10
Dual 3x3:3 Radio Integrated Antenna AP
2 AP-MNT-CM1 Industrial Grade Indoor JX961A szt. 10
Acces Point Metal Suspended Ceilling Rail
Mount ki
System zasilania szaf dystrybucyjnych
3 HPE R/T3000 G4 High Voltage INTL J2R04A szt. 2
Uninterruptible Power System
4 HPE R/T3000 G4 Extended Runtime J2R10A szt. 2
Module
Budowa przetacznikéw 5406 ,.core” w serwerowni w Dyrekcji i w serwerowni RTG
5 HPE 8-port 10GbE SFP+ v2 zI Module J9538A szt. 4
6 HPE X132 10G SFP+ LC LR Transceiver J9151A szt. 20
7 Molex Swiattowdd krosowy, duplex SM 91.LL.872.00300 szt. 20
9/125 0S1, LC-LC, 3m
Przetaczniki obstugujace sie¢ LAN (300 punktow przylaczeniowych)
8 Aruba 2930F 48G 4SFP+ Switch JL254A szt. 8
9 Aruba 2930F 24G PoE+ 4SFP Switch JL255A szt. 2
10 HPE X132 10G SFP+ LC LR Transceiver J9151A szt. 20
11 Molex Swiattowdd krosowy, duplex SM 91.LL.872.00300 szt. 20
9/125 081, LC-LC, 3m
Okablowanie strukturalne, szafy dystrybucyjne, Swiattowody
12 | Szafa teleinformatyczna 42U 800x800 cokdt Tecnosteel szt. 2
100m, prowadnice boczne, wentylator 4W z
termostatem
13 Przewod U/FTP kat 6a dla 300 linii po 40 m Molex lub Eurolan m 8000
14 Gniazdo 2xRJ45 STP kat 6, 3x230V Molex lub Eurolan- szt. 83
kluczowane, 2x230V ogoine komputerowe,
JAVEL - elektryczne
15 Panel 24xRJ45 STP kat 6 Molex lub Eurolan szt. 14
16 Kable krosowe 0,25m UTP kat 6 Molex lub Eurolan szt. 176
17 Kable krosowe 3m UTP kat 6 Molex lub Eurolan szt. 166
18 Przewdd YdY 3x2,5mm2 NKT m 5000
19 Rozdzielnia elektryczna wyposazona Schrack kpl 2
20 Kabel Swiattowodowy 24 widknowy 9/125 Molex lub Eurolan m 400
082
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Jezeli w dokumentaciji projektowej ilosci materiatéw sq wieksze niz w w/w zestawieniu postepowac
zgodnie z danymi zawartymi w dokumentacji projektowe;.

Wymagania wykonania instalacji odgromowej i uziemiajacej oraz wyréwnawczej

Uziom fundamentowy wykona¢ kratowo, tasmg FeZn 30x4. Wszystkie stupy potaczy¢ bednarkg z
uziomem fundamentowym, potaczenia wykona¢ spawane i zabezpieczy¢ przed korozjg. Bednarke
uktadac pod folig, pod chudym betonem. Przewidzie¢ wypusty bednarki do wybranych pomieszczen.
Zgodnie z analizg ryzyka na podstawie normy przyjeto stopien ochrony odgromowej LPS klasy |. Strefy
ochronne wyznaczona metoda kata ochronnego lub metody toczacej sie kuli.

Przewody odprowadzajace poziome wykona¢ bednarkg FeZn w wewnatrz stupéw Zelbetowych i oraz
przedmowami stalowymi FeZn @8 w rurach ochronnych pod tynkiem .

Druty stalowe ocynkowane FeZn ¢ 8mm uktada¢ na uchwytach dopasowanych do pokrycia dachu na
czesi klatki chodowej oraz poziomie Ill. Przy urzadzeniach wentylacyjno-klimatyzacyjnych, Swietlikach
montowa¢ maszty odgromowe o wysoko$ci h=4m lub h=3m o podstawie betonowej. Podstawe betonowg
montowac¢ na dedykowanych podktadkach.

Na plycie lotniska nalezy bednarkg podigczy¢ zewnetrzng obudowe plyty lotnika z metalowej kraty
oraz zatopi¢ w ptycie bednarke FeZn 25x4 wg rysunku. Do bednarek podtaczy¢ zwody sworzniowe. Z
wzgledy na brak mozliwo$ci zapewnienia ostepu izolacyjnego od o$wietlenia ptyty ladowiska, wszystkie
obwody osobno wyposazy¢ indywidulanie ochrong przeciwprzepieciowgq dobrang w projekcie
wykonawczym.

Przewody odprowadzajace pionowe w odlegtosci max 5m lub wg rozstawu stupéw konstrukcyjnych.
Drut potaczy¢ z przewodem odprowadzajgcym (bednarka 24x5 prowadzona na/w stupach/murze pod
warstwg ocieplenia) potaczy¢ przy uzyciu ztaczek drut-bednrka. Na dole potgczy¢ bednarke 25x4 z
uziemieniem poprzez ztgcze kontrolne. ze ztaczem kontrolnym przy pomocy tasmy 30x4. Zaciski
kontrolno-pomiarowe potaczy¢ z taSma FeZn 30x4 a nastepnie zabudowa¢ w obudowach do gruntu.

12.10 Wykaz kryterium odbioréw elektrycznych i oswietlenia elektrycznego ze wzgledu na pewnosg¢ i

ciagtos¢ zasilania elektrycznego.

Pod wzgledem pewnosci zasilania instalacji elektrycznych w projektowanych pomieszczeniach, zaliczono je

do:

- odbiornikéw | kategorii (dopuszczalna przerwa w zasilaniu do 0,5s): - o$wietlenie bezpieczenstwa w salach

operacyjnych, zasilanie lamp bezcieniowych, o$wietlenie awaryjne (ewakuacyjne i kierunkowe) - oprawy

o$wietleniowe z inwerterem i wbudowanymi akumulatorami (na czas podtrzymania 3 godziny), obwody gniazd

wtykowych w uktadzie IT, zasilanie sygnalizacji gazéw medycznych. Odbiorniki tej kategorii zasilane bedg z
tablicy elektrycznej, zasilanej za posrednictwem zasilacza UPS, ktory zasilany bedzie z sieci rezerwowanej
agregatem pradotworczym.

- odbiornikéw Il kategorii (dopuszczalna przerwa do 30 min): - wydzielona czes$¢ o$wietlenia ogélnego,

napedy drzwi, wydzielone gniazda wtykowe, gniazda wtykowe zasilajace aparat RTG, itp. - zasilanie z sieci
rezerwowanej agregatem pradotwaérczym.

- odbiornikow Ill kategorii (dopuszczalna przerwa powyzej 30 min): - pozostate instalacje, dla ktérych
przerwa w zasilaniu moze przekracza¢ czas 30 min. - zasilanie z rozdzielnicy nie rezerwowanej agregatem

pradotworczym.

12.11 Sposdb prowadzenia kabli zewnetrznych.



Linie kablowe niskiego napiecia uktada¢ w ziemi na gteboko$ci minimum 70cm na podsypce
piaskowej co najmniej 10cm. Utozony kabel nalezy zasypa¢ warstwg piasku o grubo$ci co najmniej 10cm, a
nastepnie warstwa rodzimego gruntu o grubo$ci co najmniej 15cm, a nastepnie folig z tworzywa sztucznego
koloru niebieskiego o grubosci min. 0,5mm. Wszelkie prace ziemne nalezy wykonywa¢ z zachowaniem
szczegolnej ostroznosci w poblizu istniejacego uzbrojenia podziemnego.

12.12 Sposob montazu oswietlenia zewnetrznego

Oswietlenie chodnikéw czeSciowo podSwietlone przy uzyciu stupkow o$wietleniowych L1, do ktorych nalezy
doprowadzi¢ kabel YKY 3x6mm2 w rurze DVK75.

12.13 Wymagania dotyczace aparatury elektrycznej — zasilajacej, zabezpieczajace, sterujacej w
poszczegolnych rozdzielnicach.

Dla zagwarantowania wysokiego stopnia bezpieczenstwa zasilania w Szpitalu muszg by¢
zastosowane urzadzenia kontrolne do kontroli sieci TN-S i IT spetniajgce wymagania norm:

— PN-HD 60364-7-710. Maj 2012. Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czg$¢ 7-710: Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji -- Pomieszczenia medyczne;

— PN-EN 61557-8. Pazdziernik 2007. Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapieciowych sieciach
elektroenergetycznych o napieciach przemiennych do 1000V i statych do 1500V -- Urzadzenia
przeznaczone do sprawdzania, pomiarow lub monitorowania Srodkéw ochronnych -- Czes$¢ 8:
Urzadzenia do monitorowania stanu izolacji w sieciach IT. Anex A: Medyczne urzadzenia kontroli
izolacji;

— PN-EN 61557-9. Maj 2009. Bezpieczenstwo elekiryczne w niskonapieciowych sieciach
elektroenergetycznych o napigciach przemiennych do 1000V i statych do 1500V -- Urzadzenia
przeznaczone do sprawdzania, pomiarow lub monitorowania $rodkdéw ochronnych - Cze$¢ 9:
Urzadzenia do lokalizacji uszkodzenia izolacji w sieciach IT. Anex A: Urzadzenia do lokalizacji
doziemien w pomieszczeniach medycznych;

— PN-EN 61558-2-15. Kwiecien 2012. Bezpieczenstwo uzytkowania transformatoréw, dtawikdw,
zasilaczy i zespotow takich urzadzen. — Czes¢ 2-15: Wymagania szczegdtowe i badania dotyczace
transformatoréw separacyjnych do zasilania pomieszczen medycznych.

Dla zagwarantowania wysokiego stopnia bezpieczefistwa dla wybranych, wazniejszych odptywéw
sieci TN-S stosowane muszg by¢ urzadzenia o nastepujacych wymaganiach:

Uktad monitorowania pradéw réznicowych:

= Monitorowanie waznych odptywow w sieci w rozdzielnicy gtéwnej i budynkowych przy pomocy systemu
monitorowania pradéw réznicowych w klasie B dla odbioréw z UPSami, przetwornicami, i zasilaczami DC
oraz w klasie A dla o$wietlenia i odbioréw o matej zawarto$ci wyzszych harmonicznych (zgodnie z PN-HD
60364-7-710).

= WysSwietlanie w miejscu pomiaru informacji na wyswietlaczu LCD o chwilowym poziomie pradu
réznicowego na wszystkich mierzonych odptywach (np. poprzez bargraf).

= Mozliwo$¢ podtaczenia zardwno przektadnikdéw w klasie A jak i B

» Mozliwo$¢ sprawdzenia poziomu wyzszych harmonicznych dla kazdego z odptywu (min. 20
harmonicznych)

= Wyswietlanie btedéw w sieci na kasetach sygnalizacyjnych i poprzez wyprowadzenie sygnatow do
systemu nadrzednego.



Dla zagwarantowania wysokiego stopnia bezpieczenstwa pacjentéw i personelu dla wybranych
pomieszczen zwanych pomieszczeniami grupy 2 stosowane muszg by¢ urzadzenia o nastepujgcych
wymaganiach:

Zintegrowany modut przetaczajaco-kontrolny zgodny z PN-HD 60364-7-710:2012, PN-EN
61508:2009, PN-EN61557-8:2007 i PN-EN 61557-9:2009:

Diagnostyka uktadu poprzez sprawdzanie wszystkich jego elementéw zgodnie z PN-EN 61508 na
poziomie min. SIL2

kontrola napigcia na linii zasilania normalnego (linia podstawowa) wraz z wys$wietleniem wartoSci napiecia
i czestotliwosci

kontrola napiecia na linii zasilania ze zrodta bezpiecznego zasilania (linia rezerwowa) wraz z
wy$wietleniem warto$ci napiecia i czestotliwosci

kontrola napiecia na szynach rozdzielnicy (za SZRem)

pomiar pradu za uktadem przetgczajacym dla uniemozliwienia przetaczenia zwarcia (wraz z sygnalizacjg,
stanu zwarcia

uktad przetgczajacy bez mozliwosci zgrzania stykdw z czasem przetgczenia <0,5s

mozliwo$¢ recznego przetaczenia zasilania i blokowania mechanicznego (np. poprzez ktddke lub plombe)
bypass serwisowy do bezprzerwowego przeprowadzania testow lub wymiany urzadzenia

sygnalizacja o pracy w trybie recznego przetaczania (takze na kasecie sygnalizacyjne))

mozliwo$¢ wspotpracy z agregatem (poprzez jego zatgczenie)

nastawy napie¢ w zakresie 0,7 < Un < 1,2 Un

nastawialny czas powrotu na linie podstawowg

wspétpraca z kasetg sygnalizacyjng — przestanie cyfrowo informacji o zaistniatych stanach alarmowych
(RS485)

kontrola SZRu poprzez automatyczny test z wySwietleniem czasu przetaczenia z linii 1 na linie 2
galwaniczne oddzielenie linii zasilajgcych w celu unikniecia przeniesienia zwarcia z jednej linii na druga.
wymagana metoda pomiarowa przekaznika kontroli stanu izolacji (izometru) jako aktywna, impulsowa —
umozliwiajaca pomiar rezystancii izolacji i wykrycie doziemnienia takze w sieci z dotgczonymi obwodami
pradu statego (DC) - (zgodnie z PN-EN61557-8:2007).

rezystancja wewnetrzna izometru Rwewn. > 100kQ (zgodnie z PN-HD 60364-7-710:2012),

napiecie pomiarowe izometru U < 25V DC (zgodnie z PN-HD 60364-7-710:2012),

prad pomiarowy izometru < 1 mA, nawet przy petnym doziemieniu (zgodnie z PN-HD 60364-7-710:2012),
pomiar rezystanciji: sygnalizacja gdy R < 50kQ (nie moze by¢ mozliwo$ci nastawienia mniejszej wartosci
niz 50kQ).

Czas reakcji powinien by¢ <5s jesli rezystancja izolacji obnizy sie nagle do 25kQ (50% z 50kQ).
Wytgczenie alarmu powinno nastgpi¢ w ciggu 5s jesli rezystancja izolacji nagle wzro$nie od 25kQ do
10MQ (zgodnie z PN-EN61557-8:2007).

kontrola potaczenia izometru z siecig i przewodem PE (zalecane przez PN-HD 60364-7-710:2012 i PN-EN
61557-8:2007)

pomiar pradu obcigzenia: sygnalizacja gdy prad = In (zgodnie z PN-EN 61557-8:2007)

ciagly pomiar temperatury uzwojen transformatora (wymaganie PN-HD 60364-7-710:2012 oraz PN-EN
61557-8:2007: sygnalizacja gdy temperatura przekroczy dopuszczalng)

przycisk ,TEST” umozliwiajacy przetestowanie przekaznika kontroli stanu izolacji

programowalne wejscie cyfrowe i wyjscie przekaznikowe

wspotpraca z systemem lokalizacji doziemien (wbudowane urzadzenie testowe)

wspotpraca z przekaznikiem kontroli izolacji dla lamp operacyjnych

historia zdarzen (alarméw).

1. Transformator medyczny:

napiecie po stronie wtornej transformatora Un < 250V (wymaganie PN-HD 60364-7-710:2012)
prad biegu jatowego i napiecie zwarcia: < 3 % (wymaganie PN-EN 61558-2-15)

prad uptywu po stronie wtérnej < 0,5 mA (wymaganie PN-HD 60364-7-710:2012)



prad zataczania < 12xIn (wartos¢ maksymalna) - wymaganie PN-EN 61558-2-15

2. Kaseta sygnalizacyjna:

zielona lampka sygnalizujaca normalny stan pracy (wymaganie PN-HD 60364-7-710:2012),

z6tta lampka sygnalizujaca, gdy osiggniety zostanie poziom minimalnej rezystancii izolacji przekaznika —
nie moze by¢ mozliwo$ci jej wyltaczenia (wymaganie PN-HD 60364-7-710:2012),

alarm akustyczny, gdy osiggniety zostanie poziom minimalnej rezystanciji izolacji przekaznika — ten alarm
moze by¢ wytaczony (wymaganie PN-HD 60364-7-710:2012),

z6tta lampka musi zgasna¢, gdy usunieta zostanie przyczyna alarmu (wymaganie PN-HD 60364-7-
710:2012),

wskazanie warto$ci pradu obcigzenia transformatora przy normalnej pracy sieci.

min. 12 wej$¢ cyfrowych

mozliwo$¢ programowania i wySwietlania informacji alarmowych z innych elementow sieci elektrycznej
(np. uktadu lokalizacji doziemien, gazow medycznych, UPSow)

oprogramowanie pozwalajace programowanie wtasnych tekstéw alarmowych

3. Komunikacja:

cyfrowa komunikacja pomiedzy elementami uktadu zasilajacego wraz z mozliwoscig wymiany informacji z
innymi uktadami poprzez RS485,

monitoring sieci z wyprowadzeniem sygnatbw do systemu nadrzednego poprzez konwertery
komunikacyjne,

konwertery TCP z wy$wietlaniem informaciji i alarméw poprzez przegladarke internetowa, z mozliwo$cig
wprowadzania wiasnych opiséw urzadzen, wbudowanym modutem Mudbus RTU oraz modutem
wizualizacyjnym pozwalajacym na wprowadzanie wiasnego, graficznego opisu sieci,

mozliwo$¢ zdalnego testowania przekaznika kontroli stanu izolacji (zabezpieczone hastem)

mozliwo$¢ zdalnego testowania uktadu przetaczajacego (zabezpieczone hastem)

mozliwo$¢ zdalnej zmiany parametréw i nastaw urzadzen w sieci (zabezpieczone hastem)

4. Uklad lokalizacji doziemien:

wspotpraca z przekaznikiem kontroli stanu izolacji (zgodnie z PN-EN 61557-9:2009)

lokalizowanie uszkodzonego (doziemionego) odptywu zaréwno dla doziemien symetrycznych jak i
niesymetrycznych (zgodnie z PN-EN 61557-9:2009).

wskazanie doziemionego odptywu na urzadzeniu i kasecie sygnalizacyjnej

wspétpraca z kasetg sygnalizacyjng — przestanie cyfrowo informacji o doziemionym odptywie i wartosci
pradu doziemienia

5. Ukfad monitorowania pradow réznicowych:

Monitorowanie odptywow w sieci TN-S przy pomocy systemu monitorowania pragdow réznicowych w klasie
B dla dla o$wietlenia i odbioréw o zawartosci wyzszych harmonicznych (zgodnie z PN-HD 60364-7-710).
Przektadniki w klasie B (dla praddw réznicowych DC...1000Hz).

Zakres pomiaru do 500mA pradu réznicowego

Nastawa alarmu 0...300mA pradu roznicowego.

Wyswietlanie btedow na kasetach sygnalizacyjnych i poprzez wyprowadzenie sygnatow do systemu
nadrzednego.

12.14 Pomiary elektryczne
Nalezy wykona¢ pomiary powykonawcze, w tym: badanie rezystancji izolacji wszystkich kabli 230V, badanie

samoczynnego szybkiego wytaczenia, badanie wytgcznikow réznicowopradowych, badanie instalacii



uziemiajacej i odgromowej, badanie natezenia o$wietlenia (zwtaszcza w pomieszczeniach operacyjnych,
zabiegowych i pooperacyjnych oraz pomieszczeniach biurowych), badanie natezenia oswietlenia awaryjnego

Po zakoniczeniu montazu wszystkich urzadzen elektrycznych (i ich podtaczeniu i uruchomieniu) nalezy
koniecznie dokona¢ pomiardéw praddw, napie¢ oraz mocy z podziatem na moc czynng i bierng w celu
dobrania, zaprojektowania i montazu odpowiedniej baterii kondensatoréw (lub cewek w zalezno$ci od
charakteru obcigzenia) majacej na celu eliminacje mocy biernej i zachowaniu odpowiedniego wspdtczynnika
mocy tzw tg fi na poziomie 0,4.



